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機器人新聞精選週報 

國家智慧機器人中心 NCAIR｜企劃推廣組｜第 6 期  

01  San Mateo County 率先研擬人形機器人商業許可 

2026/8/11   |   新聞摘要 

美國加州 San Mateo County 監事會通過決議，要求縣府研擬企業部署與操作人形機器人的許可制度，後續條

例草案仍須再送監事會審議。官方文件指出，未來制度將以公共健康與安全、消防與危險物質應變、降低對勞

工的經濟衝擊及建立執法機制為四大原則，並評估納入緊急停止裝置、受訓人員現場監督、鋰電池認證及就業

影響評估等要求，目前制度仍在研擬中。 

關鍵重點｜人形機器人商業許可、公共安全監管、就業影響評估。 

新聞連結  |  KQED   ABC7 News   San Mateo County Board 

 

02  Geek+推出 RoboShuttle Hyper 高速攀爬 AMR 

2026/8/12   |   新聞摘要 

Geek+推出 RoboShuttle Hyper 新一代倉儲 AMR，可沿貨架上下移動，從貨架取出料箱並送到揀貨工作站。系

統支援相鄰貨架同時有多台機器人作業，同一排貨架也可由兩台機器人同時運行。Geek+表示，RoboShuttle 

Hyper 最高攀升速度為 1.5 m/s，每 1,000 平方公尺每小時最高可處理 6,000 個料箱；搭配 Max Workstation

時，單一工作站每小時可處理超過 800 個料箱。 

關鍵重點｜貨架攀爬式 AMR、多台機器人協同作業、最高 1.5 m/s 攀升速度。 

新聞連結  |  Geek+   Robotics & Automation News 

 

03  ARM Institute 公開 Physical AI 國防製造徵案 

2026/8/12   |   新聞摘要 

美國 ARM Institute 公開 27-01 技術專案徵案，聚焦機器人與 Physical AI 在國防製造領域的應用。提案技術須

聚焦國防製造需求，技術成熟度（TRL）介於 4 至 7，並在專案結束前於與實際生產相關或具代表性的環境完成

展示。徵案技術方向包括製造機器人的多模態感知與 AI、快速任務切換、多台機器人與人員協同、人員監督下

的自主運作、即時路徑規劃與控制，以及移動機器人；應用範圍涵蓋艦艇、無人機系統、彈藥、飛彈及其他國

防製造需求。 

關鍵重點｜Physical AI 國防製造、技術成熟度（TRL）4–7、多台機器人與人員協同、即時路徑規劃與控制、移動機器

人。 

新聞連結  |  ARM Institute   ARM Institute News   Manufacturing USA 

 

 

https://www.kqed.org/news/12094873/san-mateo-county-could-be-first-to-regulate-humanoid-robots-for-commercial-use
https://abc7news.com/post/san-mateo-county-california-1st-places-us-pass-resolution-regulate-humanoid-robots/19665144/
https://sanmateocounty.legistar.com/LegislationDetail.aspx?FullText=1&GUID=15685445-A9DE-4B0F-A7AE-B3BACEAD31E7&ID=8163436
https://www.geekplus.com/resources/news/geekplus-unveils-roboshuttle-hyper-raising-the-throughput-ceiling-for-tote-to-person-fulfillment
https://roboticsandautomationnews.com/2026/08/14/geekplus-launches-roboshuttle-hyper-for-high-throughput-warehouse-fulfillment/104153/
https://arminstitute.org/project-calls/
https://arminstitute.org/news/27-01-project-call/
https://www.manufacturingusa.com/opportunities/arm-institutes-27-01-core-funded-draft-technology-project-call
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04  Matic 推出 Cues 用語音與手勢控制家用機器人 

2026/8/13   |   新聞摘要 

Matic 為既有掃拖機器人推出 Cues 語音與手勢控制功能，使用者可透過語音或用手指向髒污位置，指定清潔位

置、跟隨使用者或返回充電座等任務。手勢辨識利用機器人既有的 5 顆攝影機，並在機器人端完成辨識；

「Hey Matic」喚醒詞同樣在機器人端處理，後續自然語言指令則傳送至 Gemini API 進行雲端處理。The Verge

實際測試時，可用手勢指定髒污位置，也能透過自然語言連續安排不同房間的吸塵與拖地任務。 

關鍵重點｜語音與手勢控制、5 顆攝影機手勢辨識、Gemini API 雲端自然語言處理、跨房間連續清潔任務。 

新聞連結  |  The Verge   Matic  Vacuum Wars 

 

05  LG 建 Robot Data Factory 攜 NVIDIA 加速 Physical AI 訓練 

2026/8/18   |   新聞摘要 

LG 與 NVIDIA 擴大機器人合作，LG 正在首爾 Yangjae R&D Campus 建置機器人資料工廠（Robot Data 

Factory），並以 CLOiD 機器人在家庭與製造訓練環境中執行清潔、搬運、堆疊與組裝等任務，蒐集機器人操作

資料。蒐集的資料再結合 NVIDIA Omniverse 函式庫、Cosmos 世界模型與 Isaac 機器人開發平台進行資料擴增

與合成，並回饋機器人訓練，用於強化 LG 的機器人基礎模型（RFM）。LG 表示，資料工廠預計今年底全面運

作並配置數百台機器人，屆時現場蒐集與合成、擴增的訓練資料合計目標達 10 萬小時。LG 另規劃結合 NVIDIA

技術開發新一代雙足人形機器人，預計 2027 年第 1 季公開。 

關鍵重點｜Robot Data Factory、實體與合成資料訓練、NVIDIA Omniverse／Cosmos／Isaac、LG Robot Foundation 

Model、雙足人形機器人開發。  

新聞連結  |  LG Electronics   Yonhap   DIGITIMES   Benchlife.info 

 

06  Diligent Robotics 啟動 Moxi 2.0 醫療機器人部署 

2026/8/17   |   新聞摘要 

Diligent Robotics 開始將 Moxi 2.0 部署至美國醫療體系，目前正陸續部署至 3 家醫療機構。新平台整合

Diligent 的機器人世界模型，將機器人在醫院實際執行任務所累積的資料送回雲端訓練，再透過軟體更新回到

機器人端，形成持續學習循環，以改善其對醫院環境、特殊情況及任務執行的處理能力。Moxi 2.0 並升級

NVIDIA 運算硬體、攝影機與感測器；Diligent 表示，其機器人端運算能力為上一代 10 倍，環境感知處理速度

為上一代的 10 至 15 倍，單次最長可運作 9 小時。 

關鍵重點｜Moxi 2.0 醫療服務機器人、世界模型、learning flywheel、真實醫院部署資料持續訓練、AWS SageMaker 

HyperPod 雲端訓練、NVIDIA A2000 運算平台、10–15 倍環境感知處理速度。 

新聞連結  |  The Robot Report   RoboticsTomorrow   Nasdaq／GlobeNewswire 

 

 

 

https://www.theverge.com/tech/979516/matic-cues-robot-vacuum-gesture-control-hands-on-review
https://maticrobots.com/blog/how-your-voice-data-is-handled
https://vacuumwars.com/matic-gains-voice-and-gesture-controls/
https://www.lg.com/global/newsroom/news/corporate/lg-electronics-accelerates-robotics-collaboration-with-nvidia/
https://en.yna.co.kr/view/AEN20260814003200320
https://www.digitimes.com/news/a20260817VL214/nvidia-lg-data-robot-lg-electronics.html
https://benchlife.info/lg-nvidia-robotics/
https://www.therobotreport.com/five-years-operation-shape-diligent-robotics-rollout-moxi-2-0/
https://www.roboticstomorrow.com/news/2026/08/17/diligent-robotics-a-serve-robotics-company-begins-rolling-out-moxi-20/26959/
https://www.nasdaq.com/press-release/diligent-robotics-serve-robotics-company-begins-rolling-out-moxi-20-2026-08-17
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07  Serve Robotics 與 Grubhub 啟動自主配送機器人服務 

2026/8/17   |   新聞摘要 

Serve Robotics 與 Grubhub 合作，將 Serve 的人行道配送機器人用於 Grubhub 平台訂單配送，合作初期從芝加

哥、洛杉磯及維吉尼亞州亞歷山卓展開。Serve 表示，芝加哥將有超過 100 家 Grubhub 合作商家提供機器人配

送，洛杉磯則接近 200 家，後續預計有更多餐廳加入；Wonder 位於亞歷山卓的據點也將透過 Serve 的自主配

送網路提供機器人配送。這項合作是在 Serve 表示現階段不打算續約與 Uber Eats 的合作後公布；Reuters 報

導，雙方現有合作預計於 2027 年初到期，Serve 執行長 Ali Kashani 表示，公司預期 Grubhub 合作與其他計畫

可逐步補足未來流失的 Uber 訂單量。 

關鍵重點｜Grubhub 機器人配送、Serve 人行道配送機器人、三地商業服務啟動、逾百家合作商家、自主配送網路擴

張。 

新聞連結  |  Reuters   Wonder／Grubhub   Serve Robotics   Yahoo 

 

08  Seeing Machines 推出 Physical AI 機器人平台 

2026/8/17   |   新聞摘要 

Seeing Machines 推出 Physical AI 機器人軟體平台，將其以人為中心的 AI 技術與超過 25 年的人因研究經驗，

延伸至機器人及工業自動化領域。平台透過動態 3D 感知地圖整合人、物體與周遭環境資訊，可辨識人的位

置、姿勢、視線、注意力與行為狀態，並預測人的移動、潛在危險及互動軌跡，再提供導航、操作、物品交接

及安全監督等機器人行動支援。平台亦結合基礎模型、邊緣 AI 與合成資料，並支援特定任務的視覺－語言－動

作模型（VLA），應用範圍涵蓋製造、物流與倉儲、醫療等人機協作場域。Seeing Machines 此前亦取得一家未

具名的全球工業科技公司開發合約，將以其 Perception Map 與以人為中心的 AI 技術，開發用於工廠自動化場

域的機器人概念驗證（proof-of-concept）應用。 

關鍵重點｜AI 機器人軟體平台、人因感知與行為預測、動態 3D 感知地圖、視覺－語言－動作模型（VLA）、邊緣 AI 與

合成資料、工廠自動化 PoC。 

新聞連結  |  Seeing Machines RNS   Taiwan News／PR Newswire   Yahoo 

 

09  Hexagon AEON 進入 Schaeffler Humanoid Gym 訓練 

2026/8/19   |   新聞摘要 

Hexagon Robotics 與 Schaeffler 宣布，AEON 人形機器人已進入 Schaeffler 位於德國的 Humanoid Gym，依

「訓練－驗證－部署（Train–Validate–Deploy）」流程進行工業任務訓練與驗證。AEON 會透過模仿學習與反

覆執行來學習新的工業任務，並在 Schaeffler 工廠中挑選具代表性的製造作業進行測試，持續調整並驗證機器

人完成任務的方式；Humanoid Gym 同時協助 Schaeffler 累積操作、訓練及將人形機器人整合至生產場域所需

的專業能力。Schaeffler 此前已規劃未來 7 年在全球生產系統部署至少 1,000 台 AEON，Humanoid Gym 的訓

練則將在未來 6 個月內，加速 AEON 於 Schaeffler 多種製造流程應用中的部署。 

關鍵重點｜Humanoid Gym 訓練驗證、Train–Validate–Deploy 流程、模仿學習、機器人控制策略驗證、代表性製造任

務、未來 7 年至少 1,000 台部署規劃。 

新聞連結  |  Engineering.com   Hexagon   Schaeffler   Hexagon Robotics 

https://www.reuters.com/business/retail-consumer/serve-robotics-partners-with-grubhub-robot-delivery-expansion-push-2026-08-17/
https://about.wonder.com/news/details/2026/Wonder-Teams-Up-with-Serve-to-Bring-Autonomous-Delivery-to-the-Grubhub-Marketplace-2026-OCguQalMQY/default.aspx
https://www.globenewswire.com/news-release/2026/08/17/3346050/0/en/serve-launches-robot-delivery-with-wonder-adding-grubhub-to-its-growing-delivery-network.html
https://finance.yahoo.com/technology/articles/serve-launches-robot-delivery-wonder-120000112.html
https://www.lse.co.uk/rns/SEE/seeing-machines-launches-physical-ai-platform-qk7asl3vubzddz7.html
https://www.taiwannews.com.tw/news/6422710
https://uk.finance.yahoo.com/news/seeing-machines-expands-robotics-ai-063009424.html
https://www.engineering.com/aeon-enters-schaeffler-humanoid-training-facility/
https://hexagon.com/company/newsroom/press-releases/2026/towards-factory-deployment-how-aeon-is-trained-to-perform
https://www.schaeffler.com/en/media/press-releases/press-releases-detail.jsp?id=88184987
https://robotics.hexagon.com/hexagon-robotics-and-schaeffler-deploy-a-fleet-of-aeon-humanoids/
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10  達明展示 Real–Sim–Real 流程 TM Xplore I 展示智慧物流應用 

2026/8/19   |   新聞摘要 

達明機器人於 2026 台北自動化工業大展展示 Real–Sim–Real 部署流程，從真實環境的視覺感知與 3D 場景重建

開始，在模擬環境進行自動點位生成、快速教導及 NVIDIA Omniverse 模擬驗證，再透過 AI 空間定位銜接實機

部署。達明表示，這套流程用於降低 Physical AI 從模擬環境走向真實產線時的工程落差。展場中的 TM Xplore I

則展示倉庫取箱、物料運送及工作站交接等廠內物流流程；達明並以「AI 雙引擎」策略串聯 AI Cobot 與 TM 

Xplore I，共用 AI 視覺、視覺－語言－動作（VLA）多模態模型與機器人學習能力。 

關鍵重點｜Real–Sim–Real 部署流程、NVIDIA Omniverse 模擬驗證、AI 空間定位、TM Xplore I 智慧物流、AI 雙引擎架

構、視覺－語言－動作（VLA）多模態模型。 

新聞連結  |  達明機器人   財訊快報   經濟日報   鉅亨網 

 

11  台達電首秀具身智能雙臂協作平台 整合 AI 模型與機器人控制 

2026/8/19   |   新聞摘要 

台達電於 2026 台北國際自動化工業大展首度展示具身智能雙臂協作平台，整合 AI 模型與機器人控制，現場可

透過語音指令指定畫風，由機器人完成肖像繪製。平台採用台達電 AI 機器人控制軟體平台，搭載 NVIDIA 

Jetson AGX Orin 運算模組，並整合 Isaac ROS Nvblox 與 cuMotion，可建立即時 3D 環境模型並進行動態避

障，支援機器人自主推論、學習與任務執行。台達電表示，平台可讓機器人透過語言、影像等資訊自主學習任

務、分析工作流程、執行並修正，未來可應用於 AI 伺服器組裝等少量多樣、多工序的組裝作業。 

關鍵重點｜具身智能雙臂協作、AI 機器人控制軟體平台、Jetson AGX Orin、Isaac ROS Nvblox 與 cuMotion、即時 3D

建模與動態避障、語言與影像資訊自主學習。 

新聞連結  |  台達電   經濟日報   鉅亨網 

 

12  和椿首秀多品牌、多型態機器人「無人工廠」方案 

2026/8/19   |   新聞摘要 

和椿科技於 2026 台北國際自動化工業大展首度展示整合多品牌、多型態機器人的「無人工廠」方案，並結合

自主開發軟體平台與系統整合能力，整合不同品牌機器人、設備及作業流程。現場模擬倉儲場域，由零售機器

人偵測貨架庫存、無人堆高機執行補貨運輸、潛伏式 AMR 搬運料架，再由 Cruzr 輪式機器人上料及人形機器人

補貨上架，呈現不同品牌、多型態機器人在同一場域接力協作的流程。和椿表示，企業導入智慧機器人與自動

化已由追求單點設備效率，逐步轉向跨設備、跨流程及跨系統的整體協作，公司將持續深化跨品牌、跨系統整

合能力。 

關鍵重點｜多品牌多型態機器人整合、「無人工廠」方案、跨設備與跨流程協作、無人堆高機與潛伏式 AMR、Cruzr 輪

式機器人與人形機器人、自主開發軟體平台。 

新聞連結  |  和椿科技   財訊快報   科技新報 

 

https://www.tm-robot.com/zh-hant/company/events
https://ww2.money-link.com.tw/RealtimeNews/NewsContent.aspx?PU=0009&SN=2410226002
https://money.udn.com/money/story/5612/9700862
https://news.cnyes.com/news/id/6581113
https://www.deltaww.com/event/AutomationTPE/
https://money.udn.com/money/story/5612/9699479
https://news.cnyes.com/news/id/6581744
https://aurotek.com/news-260819/
https://ww2.money-link.com.tw/realtimenews/NewsContent.aspx?PU=1002&SN=2410244002
https://finance.technews.tw/2026/08/19/multimorphic-robots/
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13  上銀物流機器人 11 月推出新版 小量生產延至 2027 年 

2026/8/19   |   新聞摘要 

上銀於 2026 台灣機器人與智慧自動化展表示，新一代物流機器人正在改版，預計 11 月推出新版本；原先規劃

今年底進入小量生產，現延後至最快 2027 年。這款具 AI 功能的雙臂八軸物流機器人由上銀、大銀微系統與美

國 Dexterity 合作開發，可執行智慧分選、裝卸等物流任務。此次展會並同步展示人形機器人核心驅動技術、智

慧夾爪、智慧焊接系統，以及半導體自動化與高精度運動控制相關技術；其中人形機器人整合螺桿傳動元件、

諧波減速機、馬達、驅動器與控制系統，並透過線性與旋轉致動模組支援站立、行走、搬運及關節旋轉等動

作，智慧夾爪則結合 AI 辨識與彈性夾取技術，支援機器人末端操作。 

關鍵重點｜雙臂八軸物流機器人、智慧分選與裝卸、人形機器人核心驅動技術、線性與旋轉致動模組、AI 智慧夾爪、智

慧焊接系統。 

新聞連結  |  富聯網   財訊快報   上銀   MoneyDJ   經濟日報 

 

14  崇越攜手 SCIVAX 展出機器人視覺與觸覺感測技術 

2026/8/19  |   新聞摘要 

崇越科技攜手日本 SCIVAX 於 2026 台北國際自動化工業大展展示三項機器人視覺與觸覺感測方案，包括單點面

積僅 1 平方公厘的極微型光學觸覺感測器、結合超穎透鏡（Metalens）的 3D 空間感測器，以及搭載人臉辨識

的深度感測相機。光學觸覺感測器利用受力產生的機械變形改變光強度，以量測受力大小，可整合於機械手臂

指端；現場亦展示供系統整合商及研發人員進行硬體整合與功能測試的開發評估套件。3D 空間感測方案採用結

合 Amtelus 發射技術與超穎透鏡接收技術的間接飛時測距（iToF）感測相機；另一款深度感測相機則透過紅外

線相機與六角點陣投射模組進行 0.2 至 5 公尺距離量測，並結合人臉辨識，可執行 3D 空間建圖、障礙物偵測

及身分識別。 

關鍵重點｜極微型光學觸覺感測器、1 平方公厘感測點、超穎透鏡（Metalens）、間接飛時測距（iToF）、3D 空間建圖

與障礙物偵測、機械手臂指端感測。 

新聞連結  |  鏡報   經濟日報   鉅亨網 

 

15  Foxglove 導入 AI 代理與 NVIDIA Cosmos 語意搜尋 

2026/8/18   |   新聞摘要 

Foxglove 於年度機器人開發者大會 Actuate 26 公布新的機器人資料工具，導入內建 AI 代理、語意搜尋及比較

模式，協助機器人開發者搜尋、視覺化、比較與除錯多模態資料。內建 Agent Sidebar 可依自然語言指令建立

視覺化版面、協助問題排查、撰寫使用者腳本及建立事件；桌面版 Model Context Protocol（MCP）伺服器則

可讓 Claude Code、Cursor 等外部 AI 工具連接 Foxglove，搜尋資料、建立版面、撰寫腳本及控制資料播放。

語意搜尋可依自然語言描述的機器人行為或情境查找相關資料，並與 FoxQL 資料條件組合；比較模式則可將兩

筆以上的測試紀錄對齊於同一時間軸，協助比較不同模型、軟體版本、機器人或測試情境的差異。 

https://ww2.money-link.com.tw/RealtimeNews/NewsContent.aspx?PU=1002&SN=6276351001
https://ww2.money-link.com.tw/RealtimeNews/NewsContent.aspx?PU=R009&SN=2410218002
https://www.hiwin.tw/news_content.aspx?newsID=25582
https://www.moneydj.com/kmdj/news/newsviewer.aspx?a=a46dc692-cf49-4c06-bc97-5a7fedb1773e
https://money.udn.com/money/story/5639/9702848
https://www.mirrordaily.news/story/80470
https://money.udn.com/money/story/5612/9700804?from=edn_newestlist_rank
https://m.cnyes.com/news/id/6581347
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關鍵重點｜AI 代理、機器人資料語意搜尋、NVIDIA Cosmos、Model Context Protocol（MCP）、FoxQL 條件查詢、多

次測試比較與除錯。 

新聞連結  |  Engineering.com   Business Wire 

 

16  Gravis Robotics 募資 2 億美元 擴大全球自主工程重機械部署 

2026/8/17   |   新聞摘要 

Gravis Robotics 完成 2 億美元 A 輪募資，由 SoftBank 投資，資金將用於擴大自主工程重機械在全球工地的部

署。Gravis 透過 Gravis Rack 自主控制改裝套件，為既有挖土機等工程重機械加裝感測器與自主控制系統，可支

援 AI 輔助人工操作至全自主作業；全自主模式下，操作人員可離開駕駛室，在其他位置監督機隊。Gravis 與

Develon 共同開發的 Real-X 自主履帶式挖土機已於 4 月底交付瑞士 KIBAG 實際使用，在技術人員監督下於私人

土地執行挖溝等土方作業；Gravis 表示，其自主系統相較人工操作最高可提升 30%的工地生產力。 

關鍵重點｜Gravis Rack 自主控制改裝套件、既有工程重機械自主化、AI 輔助至全自主作業、Real-X 自主挖土機實際工

地應用。 

新聞連結  |  Construction Dive   SiliconANGLE   ROBOS.news   Gravis Robotics   Develon 

 

https://www.engineering.com/foxglove-adds-ai-tools-for-robotics-data-workflows
https://www.businesswire.com/news/home/20260818856636/en/Actuate-26-Foxglove-Launches-Agentic-Data-Platform-for-Physical-AI-Collaborates-with-NVIDIA-on-Semantic-Search
https://www.constructiondive.com/news/gravis-robotics-raises-200M-zurich-softbank/828123/
https://siliconangle.com/2026/08/17/gravis-robotics-gets-200m-funding-softbank-retrofit-excavators-self-driving-ai-systems/
https://robos.news/gravis-robotics-raises-200m-for-autonomous-construction-cq-G/
https://www.gravisrobotics.com/series-a
https://eu.develon-ce.com/en/news/2026-07-02-Develon-Reaches-New-Milestone-in-Autonomous-Earthmoving

